4. BASIT RASTGELE ORNEKLEME
4.1. Kitle Ortalamasinin Tahmini

BRO’de kitle ortalamas1 Y ile gosterilir.
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TEOREM 1:

N genisligindeki bir kitleden, n genisliginde bir 6rneklem BRO ile secildiginde ortalama

tahmin edicisi (¥), ¥’nin yansiz bir tahminidir.

ISPAT:

N genisliginde bir kitleden (lr\ll) adet 6rneklem olusturmak miimkiindiir. Her bir 6rneklemden

yapilabilecek ortalama tahmini j; ile gosterilir. ¥ tahmin edicisi bir tesadiifi degiskendir. Ornek

uzaymin her bir noktasinda belirli degerleri belirli olasiliklarla alir. Bu tesadiifi degiskenin degeri
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Dolayisiyla bu tahmin edici yansiz bir tahmin edicidir.
Sonug: Orneklem toplamimin beklenen degeri kitle toplaminin % kat1 kadardir.
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4.2. Kitle Toplaminin Tahmini
BRO’de kitle toplami Y, 6rneklem tahmini ¥ ile gosterilir.
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Ortalama ve Toplam Tahminlerini Varyansi

Ortalama tahmin edicisinin varyansi:
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TEOREM 2

N genisliginde bir kitleden n genisliginde bir drneklem BRO ile ¢ekildiginde y’nin varyansi
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ISPAT 2:
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Esitligin sag tarafindaki ifadeye sonug (1)’i uygularsak:
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(2) ve (3) esitlikleri (1)’de yerine yazilirsa:
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(5)’1 (*)’da yerine yazarsak:
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SONUC 2:
Kitle toplami tahmin edicisi ¥ = Ny’nin varyansi:
V() =E® -Y)
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Y ve ¥ tahmin edicilerinin standart hatalar::
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Sonsuz bir kitleden ¢ekilen n genisliginde BRO’de ortalamanin varyanisnin V (¥) = sn_2 oldugu
biliniyor. Kitle sonlu oldugunda tek degisiklik (1 — f) ¢arpaninin eklenmesidir. Bu ¢arpana
sonlu kitlede diizeltme terimi denir. Uygulamalarda f < 0,05 veya f < 0,10 ise ihmal
edilebilir.

Diizeltme teriminin ihmal edilmesi standart hatanin bir miktar daha biiyiik bulunmasi

anlamina gelir.



